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第一章 安装与设置 

硬件安装 

主机外观与功能说明 

 

 

插槽(Socket A) 

插槽(Socket B) 

SD 4.0资料传输插孔，此为USB 3.0 Type A 插孔，使用USB 3.0传输线(75cm)，

仅作为连接 SD 4.0 转板用，LA3000 系列不适用 

指示灯，有 2种用途 

a. 绿灯：只有电源与 USB传输线都正确接好上电之后，指示灯才会亮起 

b. 红灯：设备正于忙碌中时显示红灯长亮或闪烁 

 

 

DC 12V电源插孔 

USB 3.0 Type B 传输线插孔，连接电脑用. 

触发输入(Trigger In)插孔 

触发输出(Trigger Out)插孔 

同步参考时脉输入(Reference clock)插孔 

同步参考时脉输出(Reference clock)插孔 

 

探头安装方式 

推入：将探头持平正对主机插槽，用力平均的将探头推入，听到喀嚓声即安装完成。 

退出：以两指分别按下插槽内两个连杆，同时用力一压，即可退出探头。 
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LA 探头 

LA-POD 2 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

● ● ● ● ● 

LA-POD 2可使用于任何一个插槽，有 4组 tip，每组俱备 8个信号输入通道，每两组

配备一个外部时脉输入(CK0 & CK1)，分别位于标示着 8到 15及 24到 31通道的 tip

上。 

 

LA4G-POD 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

  ●  ● 

LA4G-POD只能使用在 A插槽，有 2组 tip，每组俱备 8个信号输入通道，并配备一个

外部时脉输入(CK0)，位于标示着 8到 15通道的 tip上。 

 

LA-POD 

支持型号: 
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BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

● ● ● ● ● 

LA-POD可使用于任何一个插槽，有 4组 tip，每组俱备 8个信号输入通道，每两组配

备一个外部时脉输入(CK0 & CK1) ，位于标示为 LA09-tip 上。 
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eDP 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

 ● ●   

简介：eDP探头仅能安装于插槽 B，主要包含两个部份 

a. 两组Way Station: 

I. Way Station Top: 包含 Lane0±、Lane1± 

II. Way Station Bottom: 包含 Lane2±、Lane3± 

b. Aux tip: 包含 Aux+及 Aux-，可搭配 Flying Lead配件使用。 

两组Way Station皆有 GND脚位及 USB3.0传输线；使用时须将 USB3.0 传输线接上

主机正面的 USB Type A 插座(上为 Top，下为 Bottom)。 
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eMMC5.1 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

● ● ●   

简介：eMMC探头仅能安装于插槽 B，主要包含两个部份 

a. eMMC转板排线： 

属于可更换转板的做法，使用者可以根据使用需求，更换合适的转板进行量测。

排线上会有标签标明 Top/Bottom安装 tip时需留意正反面正确即可。 

若需使用电压侦测，请接 A0脚位即为模拟信号输入 

b. LA04-tip：此 tip仅提供 4个输入通道，可增加输入通道数 

 

脚位定义请看附录一 eMMC说明，可使用软件重新指定脚位 

eMMC转板，此为 2.54 mm 排针母座  

eMMC跳线转板，可跳线之后使用，请留意跳线长度尽量短，以维持良好信号品质 
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NAND Flash 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B 

/ B+ 

BF7264 

Pro 

LA3000

系列 

LA4068E LA4136E LA4068B LA4136B 

● ● ● 

   

● ● 

简介：NAND Flash 探头仅能安装于插槽 B，主要包含两个部份 

a. LA08/09-tip：一般信号输入通道，可连接 NAND Flash待测脚位 

b. NAND-tip：俱备有电压侦测功能脚位，若需使用电压侦测，请接 A0脚位即为

模拟信号输入 
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MIPI D-PHY 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

 ● ●   

简介：MIPI D-PHY探头仅能安装于插槽 B，包含两组Way Station。 

a. Way Station Top: 含有 D0±、D1±、CLK± 脚位 

b. Way Station Bottom:含有 D2±、D3± 脚位 

两组Way Station皆有 GND脚位及 USB3.0传输线；使用时须将 USB3.0 传输线接上

主机正面的 USB Type A 插座(上为 Top，下为 Bottom)。 
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SD 3.0 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

● ● ●   

简介：SD 3.0 探头仅能安装于插槽 B，主要包含两个部份 

a. SD 3.0 转板排线：SD 3.0tip可接到 SD 3.0转板。排线上会有标签标明

Top/Bottom安装 tip时需留意正反面正确即可。 

b. LA04-tip：此 tip仅提供 4个输入通道，可增加输入通道数 
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SD 4.0(uSD 4.0) 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

● ● ●   

简介：SD 4.0 探头仅能安装于插槽 B，且需搭配 SD 4.0 专用转板才可使用。 

主要包含三个部份 

a. SD 4.0 转板排线属于可更换 SD4.0转板的做法，使用者可以根据使用需求，更

换合适的转板进行量测。排线上会有标签标明 Top / Bottom安装 tip时需留意

正反面正确即可。 

b. LA04-tip：此 tip仅提供 4个输入通道，可增加输入通道数 

c. USB3.0 传输线：此传输线需连接到主机正面的 USB Type A插座 

 

 

SD 4.0转板 

接线完成后，当主机启动 SD 4.0 分析模式时， 

SD 4.0 转接板上的两个 LED会亮起，表示接线正确。 

如右图所示 
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SGMII 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

 ● ●   

简介：SGMII探头仅能安装于插槽 B，主要包含 

a. 一组Way Station: 包含 TX0p/n、PX0p/n、RefClk 

Way Station 含有 GND 脚位及一条 USB3.0 传输线；使用时须将 USB3.0 传输线接上主

机正面的 USB Type A Bottom 插座(上为 Top，下为 Bottom)。 
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UFS 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B BF7264B+ BF7264 Pro LA3000系列 LA4000系列 
  

● ● 

  

简介：UFS 探头仅能安装于插槽 B，主要包含两个部份 

a. Way Station: 

I. Way Station Top: 包含 TX1p/n、RX1p/n 

II. Way Station Bottom:包含 TX0p/n、RX0p/n 

b. UFS-tip: 含有 A0 及 A1脚位可供电压侦测，通道 4为 Reset Pin；通道 5、6、

7皆无作用 

两组Way Station 皆有 GND脚位及 USB3.0 传输线；使用时须将 USB3.0 传输线接上主

机正面的 USB Type A 插座(上为 Top，下为 Bottom)。 
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LVDS 探头(选配) 

支持型号: 

BF6264B BF7264B / B+ BF7264 Pro LA3000 系列 LA4000 系列 

● ● ● ● ● 

简介：LVDS探头可使用于任何一个插槽，有 4组 tip，第一组俱备 8组 LDVS信号输

入通道(P/N)，另外三组为 LA tip, 并于 LA tip部分配备两个外部时脉输入(CK0 & CK1) ，

位于标示为 LA09-tip 上。 

可量测的 LVDS规格: 

1. Data rate: 600Mbps 

2. Vid-min: >150mV 

3. Non-destructive: -0.5V to + 4.6V 

4. Vic (Common): 0+Vid/2 to 3.3-Vid/2 
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软件安装 

请注意: 自 2024年起，我们将不提供 x86(32 位元)版本的软件，仅提供 x64(64位元)

版本软件。若有 x86软件的需求，请与我们联系。 

请至皇晶科技官网-下载-安装程序，选[协议分析仪] BusFinder 系列 或是 [逻辑分析

仪] Logic Analyzer (LA3000.4000 系列)下载。安装结束后，桌面上与程序集中都有

BusFinder/LA3000 系列/LA4000 系列 的启动图示，可以任选一个来启动

BusFinder/LA3000 系列/LA4000 系列 (  )。 

软件启动后会出现主选单画面，可以选择进入逻辑分析或协定分析。开启档案能够开启

储存的档案(.BFW) 

 

或者于进入功能视窗后，选择下方的图示来新增逻辑分析或协定分析视窗 

   

或者，点选档案功能项内的新增逻辑分析或协定分析视窗 
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首次使用会显示下列画面，并请设置确认要使用的工作目录，建议选择剩余空间较大的

硬盘做为工作目录所在硬盘。 

 

SDK 

我们提供 SDK 来控制软件。使用者可透过 AqLAVISA Manager 监控软件的行为。请

查看我们的官方 GitHub 网站：https://github.com/acute-technology-inc/aqvisa-grpc；

或在我们的官方网站找到标籤：下载→SDK(DLL)→[逻辑分析仪]AqLAVISA SDK；或透

过电子邮件与我们联系。 

https://github.com/acute-technology-inc/aqvisa-grpc
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gRPC 

我们提供 gRPC 供使用者远程控制我们的装置。请查看我们的官方 GitHub 网站：

https://github.com/acute-technology-inc/aqvisa-grpc；或搜寻「aqvisa-grpc」；或透过

电子邮件与我们联系。 

  

https://github.com/acute-technology-inc/aqvisa-grpc
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第二章 功能列表与操作 

协定分析 

档案 

 

 开档：载入档案 

 存档：储存当前档案 

 另存新档：以新档名储存，可设置储存范围 

 全部储存：一次存下所有档案 

 新增协定分析：新增一个协定分析视窗 

 新增逻辑分析：新增一个逻辑分析视窗 

 转换为逻辑分析：在协定分析视窗使用时，若有开启采集波形功能时，点

选本功能可将波形与设置参数转移成逻辑分析视窗，这样就可继续使用逻辑分析视窗的

方式来采集通讯协定。 

 堆迭示波器：在协定分析视窗使用时，若有开启采集波形功能时，点选本功

能可将波形与设置参数转移成逻辑分析视窗，并同时加上模拟通道设置，这样就可继续

使用逻辑分析视窗的方式来采集通讯协定并配合堆迭示波器使用。 

 语言：显示语言，可选择英文、繁体中文、简体中文 

 系统环境设置：可设置工作目录、标签高度、是否载入上次设置、波形显示方式                    

以及颜色 
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1. 默认通道高度: 调整波形区域中通道的高度 

2. 工作目录路径: 软件执行时储存暂存档案和波形的目录 

3. 波形显示方式: 选择要在波形边缘之间显示的资讯。使用者 可以选择显示时间值、

逻辑值或不显示。 
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4. 总线序列波型颜色: 使用者可以选择通道之间的颜色是否不同 

5. 软件启动时读取最后一次使用环境: 软件启动时，以先前关闭的档案载入设置，波

形将不会载入。勾选即开启此功能。 

6. 每次采集波形以后就将波形存成档案: 此档案储存于工作目录中。。勾选即开启此

功能。 

7. 重复采集行为: 是否显示波形解码，若要显示，选择显示时间 (1/2/5 秒) 

8. 于逻辑分析报告视窗中显示行数: 在报告区域左侧显示列号。勾选即开启此功能。 

9. 设置 Trigger Out 脉冲宽度为(us): 默认长度为触发点至采集结束。以下 2项将由光

标控制，光标会显示 「选择光标」的内容，可在波形区以 shift和 A-Z 设置，按 A-Z 

移动到光标位置（T 为触发点标记，不可用）。 

10. 在滑鼠光标旁显示波形数值: 显示已使用通道的数目、显示总线序列解码的附加名

称。勾选即开启此功能。 

11. 设备断线后自动连线: 在装置离线后重新插入 USB 时重新连线装置。勾选即开启

此功能。 

12. 于波形视窗中显示通道栏位: 在波形区显示通道编号。勾选即开启此功能。 

13. 于波形视窗中显示数值栏位: 数位通道显示 0/1，模拟通道显示电压值。勾选即开

启此功能。 

14. 于波形视窗中显示触发栏位: 显示触发设置值。勾选即开启此功能。 

15. 于波形视窗中显示通道状态栏位: 总和采集波形的边缘通道变化类型。勾选即开启

此功能。 

16. 使用多核心处理: 使用多核心加速资料处理。勾选即开启此功能。 

17. 报告区时间显示设置: 以时间资讯格式显示时间戳列 / 以日期时间格式显示时间

资讯 (触发点为 0 秒)/ 以样本计数格式显示样本计数。 

18. 在解码/跳变报告栏位中显示光标位置: 显示光标在报告区时间栏位的位置。勾选即

开启此功能。 

19. 于波形区上方显示光标间隔时间: 在波形区的水平时间轴上增加光标之间的时间。

勾选即开启此功能。 

20. 报告区之光标字体大小: 解码/转换报告中光标位置的光标字型大小（参阅第 18项） 

21. 报告栏位显示 Byte 数量: 这是为通讯协定分析器模式设置的项目，使用者可以修

改报告栏位，以显示位元组的数量。勾选即开启此功能。 

22. 显示波形区时间间隔虚线: 在波形区域中加入虚线，使时间线与报告区域对应。勾
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选即开启此功能。勾选即开启此功能。 

23. 滑鼠拖动合并通道: 使用滑鼠左键将通道标签拖曳到另一个通道标签上，以合并通

道。勾选即开启此功能。 

24. 光标量测组数: 在右下角显示光标测量数值的组数。最少 3 组，最多 10 组。 

25. Detail Report Byte Numbers: 设置每个详细报告显示位元组数量的限制。 

 

字形设置: 使用者可以设置波形区、备注和标签中显示文字所使用的字型和字体大

小。 

键盘快捷键 

Function Key 

移动至光标位置 A-Z 

在滑鼠位置添加光标 Shift + A-Z 

开始采集 Enter 

停止采集 ESC 

搜寻 F3 or Ctrl+F 

放大波形区域 Number Pad + 

缩小波形区域 Number Pad - 
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采集 

 

通讯协定 模式设置 

 

 

单通讯协定模式 

※LA3000 / LA4000 系列的通讯协定选择 

 

1. 选择通讯协定 

2. 通道设置 

3. 波形：自动侦测信号的波形和最高频率。 

4. 选项：可以设置通讯协定的各项采集与解码参数。 

5. 门限电平：可依据信号电平来设置。 

 

双通讯协定模式 
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※BusFinder系列的通讯协定选择 

 

1. 选择通讯协定 

2. 采样率：此参数仅于开启显示波形时才会有作用。 

3. Primary Protocol Analyzer主协定分析设置： 

主协定分析由硬件进行解码工作，此处可指定量测时之探头以及选用默认通道或自

定义通道。设置画面右侧所有的选项，都只做用于主协定分析。 

4. Secondary Protocol Analyzer次协定分析设置： 

次协定分析由软件进行解码工作。因此，会于采集时伴随主协定分析的资料同时将

波形资料取回。开启次要协定分析后，从设备回传之总资料量会增加许多，这点于

使用时应留意。 

此处可指定波形回传之后要采用哪一种通讯协定做解码，若选择 I/O选项，则只显

示波形。 

5. 过滤：此功能为硬件资料过滤功能，常见的用法就是减少 Data长度，可使设备降

低记忆体用量。 

6. 触发：设置触发之后若于信号满足触发条件后，就会于报告视窗作出红色箭头之触

发标记 ，并且于 Trigger Out端口送出触发脉波。在「协定分析」工作模式下使
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用触发功能，采集工作并不会因为触发而停止，而是持续将符合条件的地方做出标

记。如需查看所有触发所在位置, 可点选 “触发列表” 功能即可列出所有触发点. 

7. 选项：调整设置选项可改变采集或解码工作模式 

8. Tuning settings：在 eMMC/SD 3.0 的信号在规格上就规范了 Tuning 功能，用

以调节信号相位。详细操作步骤请看 ”附录三 Tuning settings” 章节。 
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工作模式及记忆体 

工作模式及记忆体设置(     )，有三种工作模式。 

模式一 协定分析仪模式 (Protocol Analyzer) 

 

 功能描述： 

将采集到的资料即时送回 PC显示，可立即的看到协定分析完的结果. 

规则: 

1. 可即时看到资料。 

2. 若要抓的资料量不是很大，可不必设置记忆体用量。 

使用需知: 

因边采集边显示，对 USB与电脑的效能要求较高。若电脑端来不及处理

资料，可能会造成装置内的记忆体满了而自动停止。 

采集期间进行软件操作的话，电脑反应会较慢。 

 重复次数与自动停止规则 

重复次数(Repetitive Times)  

 若没启用，只抓 1次后符合自动停止条件后就会停止。 

 若启用，就按设置的采集次数，先自动停止后存档，然后再重复采集。 

 若设置为 0则不断重复的抓资料。 
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提供 2种自动停止规则 (Stop Conditions)，分别为 

 资料行数 (Number of Data Lines) 

若启用行数检查功能，可根据行数来做自动停止。若不需要长时间抓，而希望

抓满足够的行数就自动停止，可选用这个功能，此功能默认为 OFF。 

 装置记忆体用量限制 (Maximum Device Memory Limit) 

若启用本功能，将会于装置记忆体填满至所设置的条件时就自动停止。 

 

模式二 资料收集仪模式 (Protocol Logger) 

 

 功能描述： 

将资料送回 PC之后，仅作存档，不作后处理与显示，直到使用者按下停止后才

开始做资料处理与显示 

规则: 

1. 只要硬盘够大反应够快就可存下大量的资料。 

2. 可事后再将 Logger file(.LOG) 打开来重新分析，不需要采集完就立

刻分析。 

使用需知: 

1. 对 USB与电脑(硬盘)效能要求高。 

2. 因 Logger资料量很大，对于硬盘空间的要求与后续分析的时间花费，

都会很巨大。 
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 采集停后立刻分析资料(Run data process after capture stopped) 

打勾表示 Logger 停止后立刻就做分析。否则，就不做分析。 

 

.LOG之后可用 Load file 重新分析, 

 

不管是采集完立刻看结果或是载入档案，显示的档名都会将.LOG 转换成.BFW 

 

模式三 资料监控仪模式 (Protocol Monitor ) 

 

 功能描述： 

将资料保留于设备内不回传 PC。此时新资料会不断循环盖掉旧资料，直到使用

者手动停止采集，或是达成设置触发条件后才填满装置记忆体。当资料收集填满

记忆体后，再送回 PC作显示。 

规则: 

1. 因采集期间资料不取回 PC，所以对 USB或电脑的效能要求较低。 

2. 资料总量就是装置记忆体总量。 
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3. 设置触发条件之后可长时间监控，直到符合触发条件的资料出现后才

填满装置记忆体。 

使用需知: 

1. 若无设置触发或设置触发之后在记忆体未填满前，若要取回资料必须

手动按停止，资料才会送回电脑。 

 

 工作选项 

 装置记忆体用量限制(Maximum Device memory limit ) 

若未勾选，则使用装置之最大记忆体。 

若勾选，则可调整装置之记忆体用量比例，较少的记忆体可使之后处理资料时

间缩短。 

 持续采集直到按下停止(Wait for stop) 

持续采集，若记忆体已经满了之后，会持续采集并挤掉旧资料后存入新资料，

直到按下停止之后才停止采集，并传回最后的资料。 

 持续采集直到触发发生(Wait for Trigger) 

若无设置触发，则因为没有 Pre/Post Trigger的关系，所只显示 Capturing.然

后抓到装置记忆体满。 

若有设置触发，使用者可以在触发后，对软件行为做更详细的设置。 

 填满设备记忆体后停止: 根据触发位置，将资料填入剩下的记忆体，

然后停止采集。 

 立刻停止: 触发后立即停止采集。剩余的记忆体不会被填满。 

 经过几秒后停止: 触发后，软件会依使用者设置的秒数持续采集资料，

然后再停止。但如果剩余的记忆体先满，采集就会停止。 

资料将依照设置的触发位置填入。资料采集会持续，直到符合触发条件和触发

后的软件行为设置，或按下 「停止」。之后，资料采集将停止，并填满设置的

记忆体。 
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显示波形  

 

若选择显示波形(Show Waveforms)，则会采集波形资料.但必须等采集停止之后才会显

示波形，选择显示波形会占用较多的装置记忆体。 

 

开启显示波形时，波形区提供下列功能 

1. 总线序列解码  

此按钮可重新进行总线序列解码 

2. 停止总线序列解码  

此按钮可立即停止总线序列解码 

3. 加入注解说明  

使用者新增文字注解或是图片注解 

4. 波形放大/缩小   

可缩放波形，但建议使用滑鼠光标做波形放大缩小会较为快速便利 

 

搜寻 

 

搜寻功能可于报告视窗作资料搜寻 

1. 输入搜寻文字 

只要符合搜寻条件者就会于该笔资料前面显示 标示 

2. 搜寻上一笔/下一笔 

3. 指定搜寻所有栏位或指定栏位 

指定搜寻栏位可减少搜寻范围，用以加快搜寻速度 
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实际进行搜寻时，若有搜寻到资料，则以绿底显示色与搜寻到的总数。

 

若没搜寻到资料，则以橘红底色显示。  

到末尾 

 

在查看资料时，按下此按钮，可直接移动到资料最末尾.若正在采集资料时按下，则会

维持显示最新的资料. 

 

视窗 

 

可开启/隐藏其他资料显示视窗，如: 报告列表、显示所有报告页…等 

 

 

1. 可选择切换至不同的列表分页 

2. 在各列表内容中可由控制按钮上下移动当前位置，或输入指定行数位置 

3. 可将资料行加入书签列表内容 

 

详细使用步骤请参考路附录二: 报告列表高级使用说明 
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储存成文字档 

可将报告内容储存成.TXT或.CSV 

 

   储存选项: 

1. 可选择将资料存成一个档案或根据行列数量来储存 

2. 高级保存报告: 勾选时，若协定分析有包含细节数据也会一并保存 

3. 时间栏位分成时间戳记和持续时间: 勾选时，时间栏位会被分成时间戳记和持续

时间两个栏位(默认为合并) 

4. Maximum saving byte per column: 设置一栏显示的比特组数量。 
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细节视窗 

由于许多通讯协定俱备有大量的数值资料，并不合适在报告视窗一次显示出来，因此可

先用滑鼠点击报告视窗的 Data 栏位后，资料就会显示在细节视窗里。 

 

 

统计视窗 

根据通讯协定特性不同而做资料统计，方便了解整个传输的情形，点选栏位后软件会将

该统计到的栏位资料整理显示于统计列表视窗中。 

 

详细使用步骤请参考路附录二: 报告列表高级使用说明 
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隐藏资料视窗 

在此画面可选择要隐藏之资料项目，本功能工作方式是用软件将资料隐藏起来，只要点

击清除，就可恢复原资料。 

 

 

堆迭示波器 

堆迭示波器仅能在逻辑分析模式下启用，所以在协定分析模式下要堆迭示波器需按下

「转换为逻辑分析仪并堆迭示波器」钮，切换到逻辑分析模式才可启用该功能。需要注

意的是在切换之前，必须在协定分析模式下打开 Show Waveforms 并采集到数据/波

形方可做切换。 
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光标 

 

本功能有包含光标设置与搭配光标之波形搜寻功能。 

但只能在 「显示波形」功能开启时操作。否则，使用者会看到这些按钮变成灰阶，并

且失效。 
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逻辑分析 

视窗画面 

 

1. 工具列：触发、采样率、触发准位和采集等设置。 

2. 通道标签：可以新增由下方的图示(  ) ，来新增与删除通道，在现有通道按

下左键，则可以变更通道的参数设置；点选总线序列通道右上角的齿轮按钮即可快

速进入设置画面；点选拖拉通道可进行通道合并工作。 

3. 报告视窗工具列：报告视窗可以选择显示通道资料( )或是解码结果( )，波

形统计( )，以及将报告结果以.CSV和.TXT输出( )。 

4. 状态列：显示设备之连线状况。 

5. 讯息列：显示目前通道、数值以及触发资讯，可以在环境设置选单中开启关闭。 

6. 波形区：能够以滑鼠滚轮来缩放波形大小，并辅以光标计算区间时间差。光标使用

方式请参阅下方光标章节 
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档案 

 

 开档：载入档案 

 存档：储存当前档案 

 另存新档：以新档名储存，可设置储存范围 

 

 可选择的存档格式: 

1. BusFinder files (*.BFW) 

2. Transitional Text File(*.txt) 

3. Text File(*.txt) 

4. Matlab Array File(*.m) 

5. Binary Data File(*.bin) 

6. BusFinder files + Report file (*.BFW + *.TXT) 

7. Value Change Dump (*.vcd) 

8. Timestamp Binary File (*.bin) 

i. 64b time + 16b data 

ii. 64b time + 32b data 

iii. 64b time + 64b data 

iv. 64b time + 128b data 

其中 Timestamp Binary File 格式为，前 64bit表示时间，其余 bit为 data 
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如图中，绿框为时间，红框为 data。以此图中显示数值为例，时间换算的方式已

经标示在图中，data 由左至右代表 lsb到 msb方向，因此对第二行 data 而言，存

盘的数值为 0010b = 0x02。须注意的是，如果选用的 data bit存盘格式比通道数

少的话，多出来的 bit将会被舍弃。 

 全部储存：一次存下所有档案 

 报告存档：储存波形总线序列解码之报告 

 转存为 DGW/PGV 档案：此为皇晶科技数字信号产生器产品之专用文件格式，

可用来重新发送数位信号。 

可将采集到的波形文件转存为 Acute 数字数据产生器(PKPG、PG2000、DG 系列、TD

系列)的波形格式。 
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1. 选择 DG/TD/PG机型：选择 DG/TD/PG机型后软件将会自动套用该机种的硬件

规格限制，包含工作频率以及最大记忆长度。 

2. 输入档名或浏览：输入转换后的 DG/TD/PG文件名及路径。 

3. 存档范围：选择保存档案的范围，可指定光标位置或是根据 DG/TD/PG内存限

制来输出最大可用范围的波形。(档案大小超出 DG/TD/PG限制时可能导致无法

开启) 

4. 重复输出：在文件尾加上跳到波形最前端的指令 

5. Idle转换方式：选择是否使用 Loop指令转换大于特定长度的波形来节省内存使

用量。(转换过的波形可能变得不易阅读及编辑) 

6. DG/TD/PG工作频率：选择 DG/TD/PG工作频率。 

7. 波形转换方法：当 LA采集的采样率大于 DG/TD/PG工作频率时，可选择以目前

采样率做实际采样转换(过小的波形可能会遗失)，或是以较低的工作频率输出信

号(输出的信号速度会下降，部分 Setup/Hold 时间相关的参数可能会受到影响)。 

 

 汇入波形：(必须连接 LA装置后才可以使用) 

此功能可将文字形式储存之数位或模拟资料转换 TLW格式档案, 并开启检视波形

及分析.  

 

开启后可以看到多种格式选择, 选择载入格式及档名后即可开始转换, 如果选择的
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是 DSO Text File 或是 LA Text File时则须进到下一步进行高级设置.  

 

1. Agilent LA Module CSV text file 

由安捷伦 LA软件开启档案后可以透过 Export的方式进行资料汇出, 其中须注

意这边仅支援 Module CSV text file 所汇出的波形档案. 

(开启.Ala档后可以在工具列->File->Export…中可以找到汇出 Module CSV 

Text File的选项) 

 

2. Tektronix TLA Data Exchange Format 

由 TLA软件开启档案后, 先将 Listing 画面置于最上方后点选 File->Export 

Data…即可输出档案, 其中须注意这边仅支援 TLA Data Exchange Format, 因

此在选择存档页面需要另外将型态改为 TLA Data Exchange Format. 

3. LA Text File 

此格式在选择档案后仍需进一步确认分隔符号、资料开始与时间栏位等资讯 

资料开始行默认将会被当作通道标签名称 
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4. DSO Text File 

选择 DSO 波形时可以选择多个档案进行汇入, 加入资料后可个别设置资料处理方式.  

程式默认会检查前十行资料是否有: 

(1). 采样率/取样时间设置 (Sample Rate/Sample Interval) 

(2). 触发位置 (Trigger Position) 

等资料并自动填入栏位中 

需要特别注意的是数值基本单位须由使用者指定 

Ex:  基本单位选择 mV 

资料 1357 将会解读为 1.357V 

基本单位选择 uV 

资料 135790 将会解读为 0.13579V 

以差动信号模式进行分析时, 须注意正负两通道的设置内容须相同, 且正负通

道数量需匹配才能够进行分析. 
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5. Other Text File 

此格式为其他格式, 使用者可以透过将波形资料依照以下格式排列后将波形汇

入到 LA分析. 

 

 

 批次报告保存：可将多次采集后存下的波形档进行解码分析后将报告转存

为.CSV档案 

 批次报告保存设置视窗画面↓ 
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1. 选择需要转存报告的波形档案，可接受格式为 Acute 逻辑分析仪使用的.BFW

或是.LAW档案。 

2. 选择转换后的报告存档位置路径，产生的报告档案名称将以来源档案变更副档

名的方式进行命名。 

3. 选择报告保存后的存档副档名为.CSV或是.TXT。 

4. 选择使用各档案的解码设置，或是使用特定档案的解码设置进行转换。 

5. 选择是否将资料分别保存到各自的档案或是将资料保存到同一份档案并使用间

隔文字做区隔。 

6. 选择是否保存报告第一列的时间资料。 

7. 选择是否保存报告的栏位名称资料。 

 

 新增协定分析：新增一个协定分析视窗 

 新增逻辑分析：新增一个逻辑分析视窗 
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 语言：显示语言，可选择英文、繁体中文、简体中文 

 选项：可设置工作目录、标签高度、是否载入上次设置、波形显示方式 

                    以及颜色 

 

1. 默认通道高度: 调整波形区域中通道的高度 

2. 工作目录路径: 软件执行时储存暂存档案和波形的目录 
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3. 波形显示方式: 选择要在波形边缘之间显示的资讯。使用者 可以选择显示时间值、

逻辑值或不显示。 

4. 总线序列波型颜色: 使用者可以选择通道之间的颜色是否不同 

5. 软件启动时读取最后一次使用环境: 软件启动时，以先前关闭的档案载入设置，波

形将不会载入。勾选即开启此功能。 

6. 每次采集波形以后就将波形存成档案: 此档案储存于工作目录中。。勾选即开启此

功能。 

7. 重复采集行为: 是否显示波形解码，若要显示，选择显示时间 (1/2/5 秒) 

8. 于逻辑分析报告视窗中显示行数: 在报告区域左侧显示列号。勾选即开启此功能。 

9. 设置 Trigger Out 脉冲宽度为(us): 默认长度为触发点至采集结束。以下 2项将由光

标控制，光标会显示 「选择光标」的内容，可在波形区以 shift和 A-Z 设置，按 A-Z 

移动到光标位置（T 为触发点标记，不可用）。 

10. 在滑鼠光标旁显示波形数值: 显示已使用通道的数目、显示总线序列解码的附加名

称。勾选即开启此功能。 

11. 设备断线后自动连线: 在装置离线后重新插入 USB 时重新连线装置。勾选即开启

此功能。 

12. 于波形视窗中显示通道栏位: 在波形区显示通道编号。勾选即开启此功能。 

13. 于波形视窗中显示数值栏位: 数位通道显示 0/1，模拟通道显示电压值。勾选即开

启此功能。 

14. 于波形视窗中显示触发栏位: 显示触发设置值。勾选即开启此功能。 

15. 于波形视窗中显示通道状态栏位: 总和采集波形的边缘通道变化类型。勾选即开启

此功能。 

16. 使用多核心处理: 使用多核心加速资料处理。勾选即开启此功能。 

17. 报告区时间显示设置: 以时间资讯格式显示时间戳列 / 以日期时间格式显示时间

资讯 (触发点为 0 秒)/ 以样本计数格式显示样本计数。 

18. 在解码/跳变报告栏位中显示光标位置: 显示光标在报告区时间栏位的位置。勾选即

开启此功能。 

19. 于波形区上方显示光标间隔时间: 在波形区的水平时间轴上增加光标之间的时间。

勾选即开启此功能。 

20. 报告区之光标字体大小: 解码/转换报告中光标位置的光标字型大小（参阅第 18项） 

21. 报告栏位显示 Byte 数量: 这是为通讯协定分析器模式设置的项目，使用者可以修
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改报告栏位，以显示位元组的数量。勾选即开启此功能。 

22. 显示波形区时间间隔虚线: 在波形区域中加入虚线，使时间线与报告区域对应。勾

选即开启此功能。 

23. 滑鼠拖动合并通道: 使用滑鼠左键将通道标签拖曳到另一个通道标签上，以合并通

道。勾选即开启此功能。 

24. 光标量测组数: 在右下角显示光标测量数值的组数。最少 3 组，最多 10 组。 

25. Detail Report Byte Numbers: 设置每个详细报告显示位元组数量的限制。 

 

字形设置: 使用者可以设置波形区、备注和标签中显示文字所使用的字型和字体大

小。 

键盘快捷键 

功能 按键 

移动到光标位置 键盘 A~Z 

设置光标到滑鼠当前位置 Shift +键盘 A~Z 

开始采集 (仅 LA模式) Enter 

停止采集 (仅 LA模式) ESC 

搜寻 F3 或 Ctrl+F 

放大波形 Number Pad + 

缩小波形 Number Pad - 
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采集 

 

 

快速设置 

 

可快速建立所需的通道与相关设置。若指定建立总线序列解码时，会连同采样率与触发

准位都按照默认条件设置好。 

 

触发参数设置 

 

 手动触发 

设置后, 以按下停止采集按钮当作触发点。 

 

 单一条件触发 

 

1. 通道/标签:根据设置的通道或总线序列组合设置 Don’t care(X)、Rising Edge(↑)、

Falling Edge(↓)、Low(0)、High(1)、Either(  )或指定数值做为触发条件 

2. Pass Count：忽略符合触发参数的触发信号的次数，默认为 0表示不忽略。 
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3. POD: 选取使用者要设置触发条件的 pod。 

 

 多条件触发 

多条件触发是由多个单阶式触发组合而成的触发条件，本功能最多有 16个阶层，每个阶层

必须单独设置，设置方式与单阶式设置方式相同。每一阶层增加时可由最上面的按钮来选

择每层之间的关系。每一个阶层之间的关系可为连续触发(Next IF)或是非连续触发(Then 

IF)。 

 

1. 目前所设置之触发条件示意图 

2. 触发条件设置 

如下图为例，第一阶和第二阶为连续触发，第二阶和第三阶之间是非连续触发，第三、

四、五和六阶为连续触发。 

 

连续触发与非连续触发的差异在于 

连续触发：两个相邻的取样时脉(Sample Clock)所采集之信号，必须同时符合所设置     

           的条件时才会 满足条件而触发。 

非连续触发：允许在第一条件满足后，中间不管出现多少个信号，直到满足第二条件 

            之后才触发。因此，这样的触发条件就不俱备连续性。 
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通常使用同步时脉做量测时(Synchronous or State)，会设置成连续触发模式。因为

使用同步时脉通常是量测状态，此时信号都是连续的状态。在非同步时脉做量测时

(Asynchronous or Timing)，通常在信号变化缘才会符合连续触发的条件，其他的时

候多半信号都很难满足连续触发之条件。所以适合选用非连续触发做为条件。 

3. 每一阶触发之条件设置处。 

4. OR IF是建立平行触发的条件。此时，每一组触发条件都同时进行条件判断，任一组

条件先满足就会触发。 

5. Sequence by 

使用者可设置触发发生时的连带条件，在一般的情况下，触发设置是使用取样点所

抓到的资料来做为条件。若希望触发条件仅在指定通道之变化缘才触发时，就需使

用 Sequence by设置。有了这样的功能后，使用者就不用每个变化缘都去做设置，

只需专注于要设置之资料即可。比如说，待测信号资料有效是在 Clock为上升缘时，

资料线有 4条。此时就将 Sequence by设置为 Custom Rising，然后选择 Clock脚

位为资料有效判断条件。然后，就可按多条件触发之条件去做设置其他资料线的条

件就可以了。 

6. POD: 选取使用者要设置触发条件的 pod。 

此功能于取样频率在 2GHz(含)以上时不支援 

 

 宽度触发 

宽度触发可以设置通道符合触发条件及完整脉波宽度之维持时间长度时就会产生触发信号。 

 

 逾时触发 
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逾时触发可以设置触发条件时间宽度，当信号持续时间超过设置值时就会产生触发信号，

不用等到成为一个完整脉波就会产生触发信号。 

 

 外部触发 

以设备的 Trigger In 输入脉波信号当作触发条件 
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 Parallel Clause触发 

 

Parallel Clause触发项目提供 16阶、64种逻辑组合搭配 4组 Timer/Counter条件(注 1)，

可以针对各阶层触发条件的成立与否进行分支到其他阶层或设置触发成立以及决定是

否保存波形。 

1. 样本设置区: 提供触发样本档案供使用者选择参考，也可根据样版内设置加入相同

条件作组合使用，可将滑鼠光标停留在项目上方以显示说明文字及图示。 

如: 

 

 

2. 触发流程设置区:  
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 State 阶层按钮: 可点选切换为文字唯读模式或是可编辑模式。 

 State 内容描述: 可点选输入使用者针对此阶层的描述以利内容辨识及维护，最

多可输入 80个半形字元。 

 IF条件内容: 可针对波形区设置的通道加入触发条件设置，也可以 AND/OR逻

辑组合多个条件进行触发设置。 

i. 通道逻辑/边缘/数值比对: 可指定比对通道的数值或是特定变化缘，也可

以输入X针对Bit遮罩后进行数值比对。输入 h结尾代表数值为 16进制，

输入 b结尾代表数值为 2进制，不输入 b或是 h结尾则代表 10进制。 

 

ii. Timer/Counter达成比对: 可针对 Timer/Counter运行的状态进行比对，

若 Timer/Counter达到指定数值时代表成立，否则代表不成立。 

iii. 发生次数及出现时间比对: 可针对条件达成次数，或是条件达成的持续时

间进行比对。 

iv. 操作按钮 

 新增条件: 点选加入 AND / OR IF条件，新的条件将会消耗资源数量。 
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 高级操作, 选单内包含: 

 根据波形光标位置波形资料加入条件内容 

 复制此逻辑条件内容 

 在此条件区内贴上复制的条件内容 

 THEN条件内容: 可从下拉式选单选择条件达成后的分支方向或设置触发成立(注

2)。若设置为 Auto 且该阶层为设置项目中的最后一个阶层，则会将结果设置为

触发成立；若设置为 Auto 且该阶层不是设置项目中的最后一个阶层，则会将分

支方向设置为前往下一阶层。 

 

 设置条件达成后可设置欲执行的行动，如: 启动、暂停、重置 Timer，或是

切换保存及暂停保存波形。 

 新增 ELSE IF / ELSE条件: 点选加入 ELSE IF / ELSE 条件，条件将会按照软件

显示排列顺序，由上而下依序判断是否成立并执行相对应的行动及分支。新的条

件将会消耗资源数量，若无特别设置 ELSE条件则默认为任意条件达成，且会

将分支停留在原阶层。 

 新增 State: 点选加入新的 State 阶层条件，新的阶层将会消耗资源数量。 

 

3. 资源统计及 Timer/Counter设置区: 显示目前可用资源数量以及 Timer / Counter设

置。 

Timer / Counter: 可指定工作模式为 Timer 或 Counter，Timer最小值为 12个工作

频率间隔 (200MHz采样率下为 60ns)，最大值为 0x3FFFFFFF个工作频率间隔 

(200MHz采样率下约为 5秒)；Counter最小值为 1，最大值为 0x3FFFFFFF。 
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4. 触发设置保存/读取区: 提供使用者保存目前设置或载入先前保存的设置项目，可输

入设置名称长度为 20个半形字元，须注意设置将会以档案形式保存在工作目录下，

若有需要分享设置的项目则必须一并将工作目录下的PClauseUserSetting.aqr档案

提供给其他使用者。 

 

 载入选择的触发设置，可选择要 覆盖目前所有的设置项目, 或是 将目前选

择的设置项目附加到设置的末尾。 

 修改选择的设置项目显示名称 

 删除选择的设置项目 

 

注 1: Timer / Counter功能仅于 300MHz、250MHz、200MHz及以下等取样模式提供。 

注 2: 如未设置有效触发, 采集时系统状态将停留在等待触发, 须要手动停止才能读回

波形。 
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设备记忆体用量设置 

 

 

1. 资料储存模式: 

 储存至装置记忆体: 将资料储存在装置的 RAM 中。当储存满时，停止采集，

然后将资料传回电脑进行后续分析。 

 串流至 PC RAM: 使用装置 RAM 作为缓冲区，将资料储存在 PC RAM 中。

当缓冲区或 PC RAM 满了时，停止采集，然后分析资料。 

 串流至 PC HDD (Waveform Logger): 使用装置 RAM 作为缓冲区，将资料储

存于 PC HDD（或 SSD）。当缓冲区或 HDD（或 SSD）已满时，停止采集，

但不进行任何分析，除非使用者重新开启 .LOG 档。 

2. 设备记忆体使用量：会根据实际可用记忆体和跳变储存方式调整储存深度，当采集

资料达到设置值时，采集结束。 

可记录时间：根据目前的设置估算出实际采集波形的时间长度，但是当启用跳变储

存后，此功能将关闭不做估算。 

3. 触发点位置：以百分比来设置触发点在使用记忆体中的位置。例如设置为 50%表示

设备记忆体会保留至多 50%来储存前置触发(Pre-Trigger)的资料。 

4. 每通道可用记忆体：设备会根据所选择通道数来分配可用的记忆体，使用通道数越

少则每通道能分配到的记忆体将越多。 

5. 停止规则: 用户可以自行设置停止截取的条件。 
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LA3068, BusFinder6000, BusFinder7264B, BusFinder7264B+ 

采样率 
LA 

非跳变储存 

LA 

跳变储存 

SD, eMMC 

跳变储存 

NAND Flash 

跳变储存 

2G, 2.4G 
(Slot B) 

B4:B31 

(共 28通道) 

B4:B31 

(共 28通道) 

B4:B23 

(共 20通道) 

B4:B28 

(共 24通道) 

2G, 2.4G 
A0:A31 

(共 32通道) 

A0:A27 

(共 28通道) 

A0:A19 

(共 20通道) 

A0:A23 

(共 24通道) 

1G 
A0:B31 

(共 64通道) 

A0:B23 

(共 56通道) 

A0:B7 

(共 40通道) 

A0:B15 

(共 48通道) 

500M 
A0:B31 

(共 64通道) 

A0:B31 

(共 64通道) 

A0:B31 

(共 64通道) 

A0:B31 

(共 64通道) 

250M, 
200M 

A0:B31 

(共 64通道) 

A0:B31 

(共 64通道) 

A0:B31 

(共 64通道) 

A0:B31 

(共 64通道) 

 

LA3136 

采样率 
LA 

非跳变储存 

LA 

跳变储存 

SD, eMMC 

跳变储存 

NAND Flash 

跳变储存 

2G, 2.4G 
(Slot B) 

B4:B31 

(共 28通道) 

B4:B31 

(共 28通道) 

B4:B23 

(共 20通道) 

B4:B28 

(共 24通道) 

2G, 2.4G 
A0:A31 

(共 32通道) 

A0:A27 

(共 28通道) 

A0:A19 

(共 20通道) 

A0:A23 

(共 24通道) 

1G 
A0:B31 

(共 64通道) 

A0:B23 

(共 56通道) 

A0:B7 

(共 40通道) 

A0:B15 

(共 48通道) 

500M 
A0:D31 

(共 128通道) 

A0:D15 

(共 112通道) 

A0:C15 

(共 80通道) 

A0:C31 

(共 96通道) 

250M, 
200M 

A0:D31 

(共 128通道) 

A0:D31 

(共 128通道) 

A0:D31 

(共 128通道) 

A0:D31 

(共 128通道) 

 

LA4068, BusFinder7264 Pro 

Sample 
Rate 

LA 

Conventional 
Storage 

LA 

Transitional 
Storage 

SD, eMMC 

Transitional 
Storage 

NAND Flash 

Transitional 
Storage 

4G 

(Slot A) 

A0:A15 

(16 Channels) 

A0:A15 

(16 Channels) 
  

2G, 2.4G 
(Slot B) 

B4:B31 

(28 Channels) 

B4:B31 

(28 Channels) 

B4:B23 

(20 Channels) 

B4:B28 

(24 Channels) 

2G, 2.4G 
A0:A31 

(32 Channels) 

A0:A27 

(32 Channels) 

A0:A19 

(20 Channels) 

A0:A23 

(24 Channels) 
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1G 
A0:B31 

(64 Channels) 

A0:B23 

(64 Channels) 

A0:B7 

(40 Channels) 

A0:B15 

(48 Channels) 

500M 
A0:B31 

(64 Channels) 

A0:B31 

(64 Channels) 

A0:B31 

(64 Channels) 

A0:B31 

(64 Channels) 

250M, 
200M 

A0:B31 

(64 Channels) 

A0:B31 

(64 Channels) 

A0:B31 

(64 Channels) 

A0:B31 

(64 Channels) 

 

LA4136 

Sample 
Rate 

LA 

Conventional 
Storage 

LA 

Transitional 
Storage 

SD, eMMC 

Transitional 
Storage 

NAND Flash 

Transitional 
Storage 

4G 

(Slot A) 

A0:A15 

(16 Channels) 

A0:A15 

(16 Channels) 
  

2G, 2.4G 
(Slot B) 

B4:B31 

(28 Channels) 

B4:B31 

(28 Channels) 

B4:B23 

(20 Channels) 

B4:B28 

(24 Channels) 

2G, 2.4G 
A0:A31 

(32 Channels) 

A0:A27 

(32 Channels) 

A0:A19 

(20 Channels) 

A0:A23 

(24 Channels) 

1G 
A0:B31 

(64 Channels) 

A0:B23 

(64 Channels) 

A0:B7 

(40 Channels) 

A0:B15 

(48 Channels) 

500M 
A0:D31 

(128 Channels) 

A0:D15 

(128 Channels) 

A0:C15 

(80 Channels) 

A0:C31 

(96 Channels) 

250M, 
200M 

A0:D31 

(128 Channels) 

A0:D31 

(128 Channels) 

A0:D31 

(128 Channels) 

A0:D31 

(128 Channels) 

 

6. 选用插槽 A 或插槽 B(仅 BF/LA3000系列/LA4000系列才有) 

此功能仅在采样率为 2GHz(含)以上才能使用。因为此时设备至多只能使用 32通道.

使用者只能选择使用插槽 A或插槽 B其中之一。 

 

门限电平 

 

 单一门限电平模式 

门限电平的定义是指采集信号的准位高于门限电平时，就是高电平(Logic High)。反

之，低于门限电平就是低电平(Logic Low)。设置时可从快速设置来选择常用的电压

电平后，再自行做电压调整。建议的门限电平设置方法，是取待测信号电压的一半做

为门限电平即可。 
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 舒密特(Schmitt)电路门限电平模式 

 

当门限电平只有 1组电压时，于信号跳变期间电压接近门限电平附近时，可能因信号

缓慢跳变会让设备在这临界点采集可能是 0或 1的信号。此时就会造成查看波形上

的困扰。如下图 CH-01通道所示。 
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想解决这样的问题，若采用硬件毛刺过滤(亦即低通滤波器 Low-Pass filter)的方式来

滤除杂讯(Glitch)，是可以消除此问题。但又可能滤掉真正杂讯或高频信号。因此，

采用硬件毛刺过滤并不适合用来解决此类的问题。 

 

因此，合适的作法就是使用两组门限电平门限电平来判断数字信号。在电子学中，使

用舒密特触发器(Schmitt Trigger)时，会使电压信号产生迟滞(Hysteresis)现象。可用

来消除毛刺干扰及解决信号抖动(暂态 transient state)现象。 

 

使用舒密特电路功能时须同时使用两个通道来进行量测。因此，每个量测点都必须接

上两条测试线才可以两组触发电平，没有限定哪一组必须是 Threshold-High或

Threshold High，可任意选择。 

第一组为门限电平为 A0-A15 

第二组为门限电平为 A16-A31 

 

实际接线时，两组必须成对接线才可以，例如 A0与 A16一对，A1与 A17一对，依

此类推。 

  

 

逻辑判断规则为当信号爬升时，待测信号电压必须超过 Threshold-High 时，才会被

认定为逻辑 1，信号下降时，待测信号电压必须低过 Threshold-Low时，才会被认定

为逻辑 0，信号在 Threshold-High与-Low之间为不跳变区域，维持最后的逻辑状态，
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如下图所示： 

 

 个别调整 tip的门限电平 

  

当勾选此核取方块时，使用者可以详细调整每个提示的临界值。或更多，点击

按钮，用户可以直接输入需要的值。 

堆迭示波器 

 

使用 BusFinder与示波器堆迭(Stack)功能，需安装各厂牌示波器连线专用软件后才能

进行连线，软件名称如下表所示： 

示波器厂牌 连线软件名称 

皇晶科技 需安装皇晶科技示波器软件  

固纬电子(Gwinstek) 请至固维网站下载最新版 驱动程式 
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太克科技(Tektronix) 请至太克网站下载最新版 TEKVISA CONNECTIVITY SOFTWARE 

安捷伦科技(Agilent) 

是德科技(Keysight) 
请至是德网站下载最新版 KEYSIGHT IO LIBRARIES SUITE 

LeCroy 请至 NI网站下载最新版 NI-VISA 及驱动程式 

HAMEG 请至 NI网站下载最新版 NI-VISA 及驱动程式 

Rohde & Schwarz 请至 NI网站下载最新版 NI-VISA 及驱动程式 

 

支援示波器机型： 

示波器厂牌 机型 USB TCP/IP 

皇晶科技 

• DS-1000 

• MSO3000 

• TravelScope2000/3000 
V  

固纬电子(Gwinstek) • GDS-1000A/2000/2000E/3000 V  

太克科技(Tektronix) 

• TDS1000B/1000C/2000B/2000C/30
00/3000B/ 3000C/5000/5000B/7000 

• DPO2000/3000/4000/4000B/5000/70
00 
7000C/70000/70000B 

• DSA70000/70000B 

• MSO2000/3000/4000/4000B/5000 

• MDO3000/4000/4000B/4000C 

• MDO32, MDO34, MSO54, 
MSO56, MSO58, MSO64 

• MDO4014B-3, MDO4034B-3, MDO4
054B-3, 
MDO4054B-6, MDO4104B-3, MDO4
104B-6, 
MDO4024C, MDO4034C, MDO4054
C, MDO4104C 

V V 

是德科技(安捷伦科技) 

• DSO1000A/5000A/6000A/6000L 
7000A/7000B/9000A 

• MSO6000A/7000A/7000B/9000A 

• DSO-X 
2000A/3000T/3000G/4000A/6000A/
9000A 

• DSA 9000A 

• DSA-X 9000A/9000Q 

• MSO-X 
2000A/3000T/3000G/4000A/6000A 

• EXR 100A/400A 

• DSAZ634A, DSOZ634A, DSAZ632A, 
DSOZ632A, DSAZ594A, 
DSOZ594A, DSAZ592A, 

V V 
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DSOZ592A, DSAZ504A, 
DSOZ504A, DSAZ334A, 
DSOZ334A, DSAZ254A, 
DSOZ254A, DSAZ204A, 
DSOZ204A, DSOS054A, 
DSOS104A, DSOS204A, 
DSOS254A, DSOS404A, 
DSOS604A, DSOS804A, 
MSOS054A, MSOS104A, 
MSOS204A, MSOS254A, 
MSOS404A, MSOS604A, 
MSOS804A 

LeCroy 
WaveRunner / WaveSurfer / HDO4000 
/ HDO6000 / SDA 8 Zi-A / DDA 8 Zi-A  V 

HAMEG HMO3000/2000/1000 V V 

R & S 

• RTO1000 / 2000 / 3000 

• RTE1000 

• RTM3000 

• RTP164 

• MXO44, MXO54, MXO58 

 V 

硬件接线的部份，有两种接线方式： 

BusFinder为主机，示波器为从机 

接线方向为 BusFinder的 Trig-Out ➔示波器的 Trig-In(参考图一) 

 
图一中使用 USB或 Ethernet(TCP/IP)的介面与电脑做连结，然后将 BNC-MCX cable

连接 BusFinder Trig-Out与示波器的触发输入接口(Ext-Trig、Aux In 或 Trig-In)。

MDO4000系列固定在模拟通道 CH4。 
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示波器为主机，BusFinder为从机 

接线方向为示波器的 Trig-Out ➔BusFinder的 Trig-In (参考图二) 

 

图二中将 BNC-MCX cable 连接 BusFinder Trig-In与示波器的触发输出接口 

(Trig-Out)。完成上述动作之后，按下「堆迭示波器」钮。如下图: 

 

  

 

Select the DSO 

选择需要堆迭示波器的厂牌。Emulation是当没有DSO硬件可供堆迭时，用来读回DSO
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堆迭时储存档案的模式。 

 

Connection Type 

可依各厂牌示波器所能提供的连线介面，选择 USB、TCP/IP。 

 

Connect IP 

连接方式选择 TCP/IP，输入 IP位址。在使用网路对接线(Ethernet crossover cable)时，

建议两机之 IP设置分别为 192.168.1.2 及 192.168.1.3。闸道(Gateway)皆相同，设置

为 192.168.1.1，并请将 DHCP 设置为 OFF。若 IP 设置完无法生效，请将网路设置 

Disable (停用)，再 Enable (启用)，或重开机也可以，以便于让网路设置生效。 

 

 

Test Connection / Connection Status 

连接示波器/显示目前堆迭示波器型号并在波形视窗自动加入示波器通道。 

示波器堆迭画面 

 

 

设置示波器为主机(Master)BusFinder为从机(Slave) 

若要以示波器为主机(Master)而 BusFinder为从机(Slave)来做堆迭，除了上述基本设置

外，还必须针对外部触发信号作设置，硬件接线方式请参考图二。 按下「触发条件」

→「外部触发」，如下图所示： 
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堆迭延迟 

BusFinder触发成功时，触发信号(Trig-Out)透过 Cable传送至 DSO会有时间延迟的

现象，使得波形显示之逻辑与模拟信号时间相位不一致。因此，需设置堆迭延迟时间以

进行延迟时间补偿。您可在波形显示画面，将滑鼠置于 DSO的波形上面，按住 Shift 键，

再用滑鼠左键拖动 DSO波形到适当位置即可完成堆迭延迟修正。 
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堆迭线:  

BNC-MCX线  
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采集模式设置 

 

 采集模式设置 

异步(Asynchronous)模式: 

异步模式又称为时序(Timing)分析是以内部时脉做为取样频率，一般建议取样频率

为待测信号的 10倍左右，最低不要低于 5倍，若更低的倍率会造成失真。 

因为异步取样的关系，实际采集到信号会有取样误差，其误差时间就是取样频率的

倒数。 

 

默认模式是以取样频率来抓信号，若希望信号采集时也可加入某一通道为 0或 1

的时候做为限定条件(Qualifier)用以增加采集之信号时间时，可选择从 CK0输入此

信号。例如当 Chip Select 为 0时才允许采集信号，则可以选择异步模式(当 CK0=0 

时记录) 这样就是加入了限定条件。当选择限定条件之后，设备就会自动开启跳变

储存模式采集信号。 

 

同步(Synchronous)模式: 

同步模式又称为状态(State)分析，是以外部输入的时脉做为取样频率，在信号排线

上标示 CK0的通道就是外部时脉输入的通道。当外部时脉停止时，信号采集也同

时会停下来，两者同步运作。 

  

 简易设置 

选用 CK0为上升缘(Rising)/下降缘(Falling)/变化缘(Either)做为输入时脉。 
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 高级设置 

简易设置的内容等同于下图，仅使用 Ck0的变化缘进行同步取样 

 

而高级设置可以同时使用多组 Edge条件进行取样，每组 Edge条件都可以搭配两组

限定条件(Qualifier)，任一条件成立即会进行取样。例如下图的设置条件: 

CK0↑+Ck3=0会进行取样 

CK0↑+Ck2=1会进行取样 

CK2↓会进行取样 

Ck[3:0]=1001 或 0010时也会进行取样(不参考 Edge) 
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 延迟校准设置 

 

可透过设置调整各通道间的延迟时差，可调整范围为 15点(正负 1170ps)，若无法确

定实际的延迟时间，也可以透过软件自动校正来做调整。 

   

自动延迟时差校正需先设置所使用的时脉通道及采样边缘，之后按下开始校正按钮就

会以设置条件进行采样并提供合适的延迟校正数值。 
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 毛刺过滤设置 

  

硬件毛刺过滤(Glitch Filter)功能是用来滤除不需要的毛刺(Glitch)以及缓慢跳变造成

的逻辑误判。也可视为是一种低通滤波器。但也提醒使用者需留意，线路上之毛刺有

时候是造成资料传输品质不佳的原因，是否有非预期的突波产生亦可利用逻辑分析仪

与示波器堆迭的方式加以判断信号的完整性。 
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本过滤功能可设置过滤信号宽度小于 5ns–35ns间，启用过滤后会于硬件触发前就

进行过滤动作。因此，所有的触发功能皆受用。选用突波过滤功能的通道会于通道

标签上标记红点用以识别。 

 

 软件毛刺过滤设置 

 

 

本过滤功能可设置过滤范围在 1ps到 1ms间的任意信号宽度，启用软件过滤仅会

将影响显示及总线序列解码功能，并不会影响触发功能以及可采集的记录长度，关

闭此过滤功能后波形将会还原回采集时的资料内容。 

光标 

本功能有包含光标设置与搭配光标之波形搜寻功能。 

 

 

移至按钮: 根据选择项目移动波形检视区域 
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波形起始：跳至波形最开头位置 

第一个跳变位置：跳至第一个波形跳变点位置 

指定通道的第一个跳变位置：跳至指定通道的第一个波形跳变点位置 

波形末尾：跳至波形最尾端位置 

最后一个跳变位置：跳至最后一个跳变点位置 

指定通道的最后一个跳变位置：跳至指定通道的最后一个跳变点位置 

触发点：跳至触发点位置 

光标 A-Z：跳至光标位置 

波形搜寻总共分为四种模式 

 

1. 依据变化缘，根据指定通道的上升/下降/变化缘数量(x1~x4096)，移动指定的光标

位置 
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2. 依据时间，移动指定的光标位置向前 or向后指定的时间量 

 

3. 寻找符合数值，寻找指定通道的显示数值内容，若指定的通道为总线序列通讯协定，

将使用文字比较来寻找；若指定的通道为总线序列 or 通道，则使用数值比较的方

式来寻找 

 

4. 寻找特定波形宽度，根据指定的通道搜寻符合条件的脉波宽度波形 

以上的操作均可以使用左侧移动单一光标或是右侧的移动多个光标功能。 

 

搜寻的起点设置为所选择光标的当前位置。 

 

光标使用方法： 

光标系统有两个特殊用途的光标分别为触发光标 T与搜寻专用光标 B。 

用滑鼠左键点击上方的新增光标钮( )，或是按下 Shift+字母键就可以新增此光标；

要删除光标时，点击上方的删除光标钮( )。 

 

光标的移动方法： 

1. 用滑鼠的左键拖动波形视窗上方的光标指示牌或光标线上，可以达到移动光标的目

的。 

2. 使用键盘 A-Z可迅速定位至滑鼠光标所在地。 

3. 使用键盘 Shift + A-Z，将光标移动至滑鼠光标的地方，若是光标不存在则会新增光

标至滑鼠光标的地方，可省去拉动光标的动作。 

画面右下方频率/时间显示栏的值会跟着光标移动而改变。 
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 由左至又分别为 间隔时间、频率计算、取样数统计 

点击光标名称可做光标切换 

 

 

波形区 

1. 在波形显示区可使用左键拖曳波形 

2. 放大或缩小波形可使用滚轮或点击画面上放大缩小按钮   

3. 新增文字/图形注解 可于波形区内加入文字或图形注解资料 

4. 快速计算功能 

在波形显示区按住右键拖曳，能够圈选所要观察区间，并且显示观察区间信号的跳

变次数、时间长度及平均频率资讯。此功能在协定分析模式的波形显示区亦可使用。 

 

5. 可新增/删除通道标签，自定义需解析的通道数量。 

⚫ 可快速新增通道 
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⚫ 新增总线序列 

 
⚫ 新增协议分析通道 

 

⚫ 通道标签储存/载入，可储存当前通道设置或读取已储存的通道标签。 

⚫ 从 CSV档汇入通道标签，格式如下 
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 name5: 总线序列(ch5 – ch7) 

须注意此功能仅支援汇入通道、通道名称以及总线序列，无法汇入协议分析通道。 

  



  

78 
皇晶科技股份有限公司 Acute Technology Inc. 

Copyright©2024 

 

报告区 

 

1. 显示通道状态 

2. 选择特定总线序列解码结果，也可将多个总线序列解码结果组合为自定义报告显示 

3. 波形资料统计 

设置时，就可以选择通道与量测种类决定统计的种类，由于仅需要统计特定的范围，可

使用光标进行选择指定范围。默认量测范围是整个波形区域的起始到结束，若要将相同

的量测值套用到其他通道，可要欲复制的量测种类项目上点选拖曳即可新增多组相同的

量测至其他通道。若要在同个通道上新增多种量测值，则可以在通道名称上点选拖曳，

即可新增多组不同的量测种类。 

种类 通道数 

周期 (Period) 1 

频率 (Frequency)  1 

边缘数 (Edge Count) 1 

周期数 (Cycle Count) 1 

正脉冲数 (Positive Cycle Count) 1 

负脉冲数 (Negative Cycle Count) 1 

正占空比 (Positive Pulse count) 1 

负占空比 (Negative Pulse count) 1 

正脉冲宽度 (Positive Pulse Width) 1 

负脉冲宽度 (Negative Pulse Count) 1 

通道间上升延迟 (Channel-to-Channel Rising 

Delay)  
2 

通道间下降延迟 (Channel-to-Channel Falling 

Delay) 
2 

通道 A上升到通道 B下降延迟  

(Channel Rising to Channel Falling Delay) 
2 

通道 A下降到通道 B上升延迟  

(Channel Falling to Channel Rising Delay) 
2 

通道间相位差 

(Phase Delay) 
2 

4. 报告区储存 

可单独将报告内容储存成文字档 
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总线序列解码设置 

详见总线序列触发与分析手册说明 

 

自定义报告设置 

 

 

于上方设置报告栏位选单中可以看到目前波形区所选用的所有总线序列解码项目，选择

欲加入显示的栏位后，下方的预览视窗将会显示目前已选择的栏位名称，按下确定后便

能将多个报告栏位进行组合产生自定义报告。 

注: 本功能需要先各别设置总线序列解码通道，完成后才能于设置视窗看到有效的栏位

讯息。 
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第三章技术支援 

联络方式 

Acute 网站：http://www.acute.com.tw 

E-Mail：service@acute.com.tw 

电话：+886-2-29993275  传真：+886-2-29993276 

 

如果执行 BusFinder软件时出现展示模式， 请按下列步骤处理： 

(1)安装最新版本的 BusFinder软件，请至皇晶科技官网-下载-安装程序，选

BusFinder/LA3000/LA4000 下载并安装。 

(2)请使用原厂 USB3.0Cable。 

(3)至装置管理员中，检查驱动程式是否存在。 

检查方式是把装置接上电源并以 USB传输线连接上电脑后，在系统装置管理员上是否

有看到 Acute USB BootLoader 或是 Acute USB3.0 Product?若没有，请至皇晶科技官

网-下载-安装程序，选 USB 3.0 driver 下载驱动程式并按照其中的疑难排解文件操作。 

 

(4)请移除排线后重新插拔 USB3.0Cable 或是重新启动电脑，检查驱动程式是否出现。 

(5)经过以上步骤，问题还是无法解决，请与本公司联络。 

  

http://www.acute.com.tw/
mailto:service@acute.com.tw
https://www.acute.com.tw/cn/install
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附录一  探头尺寸规格及脚位定义 

LA 探头 

LA tip 尺寸 

每个逻辑分析仪探头(LA Probe)有 4个单端(single-ended) tip，下图为 tip外型尺寸。

(Mates with: 2.54mm box header or pin header) 

 

20-pin Logic Analyzers: Probe tip = Pin Soket，Pitch=2.54，Unit : mm. 
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LA probe脚位定义 

下图为逻辑分析仪探头(LA Probe)的 4个单端(single-ended) tip脚位定义。 

LA-POD 2 
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LA-4G POD 
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LA-POD 
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eMMC5.1探头 

LA04-tip 脚位定义 

eMMC5.1探头(eMMC Probe) 有 1个单端(single-ended) 的 LA04 tip ，下图为 tip脚

位定义。 

 

 

 

eMMC tip脚位配置 
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26-pin eMMC tip: Probe tip = Pin Soket，Pitch=2.54，Unit : mm. 

 

 

eMMC跳线 tip脚位配置 
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NAND Flash探头 

NAND-tip 脚位定义 

NAND Flash探头(NAND Probe) 有 3个单端(single-ended) 的 LA tip及 1个单端

(single-ended) 的 NAND tip，下图为 NAND tip脚位定义。 
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SD3.0探头 

LA04-tip 脚位定义 

SD3.0探头(SD3.0 Probe) 有 1个单端(single-ended) 的 LA04 tip，下图为 tip脚位定

义。 

 
 

eMMC tip脚位配置 
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26-pin eMMC tip: Probe tip = Pin Soket，Pitch=2.54，Unit : mm. 

 

 

SD3.0转板脚位配置 
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SD4.0(uSD4.0)探头 

LA04-tip 脚位定义 

SD4.0探头(SD4.0 Probe) 有1个单端(single-ended)的LA04 tip，下图为 tip脚位定义。 

 

 

SD4.0 转板连接配置 
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附录二 报告列表高级使用说明 

1. 选择工具列上的视窗按钮->报告列表, 软件将会开启报告列表功能, 并呈现于主画

面最下方, 可自行调整最适合观看大小。 

 

 

2. 此功能可与统计功能合并使用, 请在主画面右方点选 Navigator分页, 
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3. 依序点选统计功能之项目, 统计结果将会于报告列表中的统计列表呈现, 并可于此

画面点击, 即可追踪此笔资料于主报告区的位置。 

 

 

4. 此功能还提供搜寻、触发以及书签列表可使用,  

   (1). 搜寻列表 
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    (2). 触发列表 

 

 

    (3). 书签列表 (于主报告区点击右键可增加) 
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附录三 Tuning settings 

请先于 Protocol Settings 设置 BUS mode settings at BOOT 以及是否为 3Pin mode, 

接着点选 Tuning settings 进入 tuning function, 
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Settings:  

1. Tuning Mode: 

(1)Read/Write data in HS200/HS400 (eMMC),  

(2)Read/Write data in SDR/DDR (SD3.0),  

(3)Any CMD. to tune RESP. ,  

需选择目前 CRC16有错误的部分进行 tuning, 并将待测物导入该模式下发送命令再发

送资料,  

Read data 可使用 CMD17, 18, 46 进行资料读取,  

Write data 可使用 CMD24, 25, 47 进行资料写入, 

 

2. Slave phase adjust (tODLY): Busfinder每次进行 tuning, 可进行 31阶共

2418ps的相位调整, 但若超出此范围, 可调整此选项进行更大幅度的相位调整,  

 

3. Threshold: 调整触发准位, 

 

4. : 开始 tuning, 

 

5. : 停止 tuning, 

 

Advanced settings: 

1.  CLK, CMD, DS(eMMC): 可调整 CLK, CMD, DS(eMMC) 之相位 

 

2.  Count: 参考data block之数量, tuning在开始后, 会针对data做CRC16的检测, 

并参考 data block设置之数量, 以此数量做统计, 算出正确之相位位置, 

 

3.  Lower bounded of CLK Freq. : Tuning的CLK下界, 若 tuning过程中CLK

低于此数值, 则此段 data 不会被采用, 

 

4.  Auto shift parameters : 如勾选, 若 tuning失败时, 将会自动调整设置之参

数并自动开始 tuning, 
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5. Current Status: 

显示当前 tuning function 状态, 并显示结果, 

若成功则会显示 Tuning succeed,  

失败则会显示 Recommend to re-tune with different parameters. 

 

6. Parameter list: 

读取, 保存参数设置值 

 

7. Phase parameter: 

若 tuning成功, 此处数值将会自动写入, 亦可手动调整, 

 

使用流程: 

 

Step 1: 选择欲 Tuning的模式, 

Step 2: 设置 threshold, 使 CLK能达到 50% Duty cycle. 

Step 3: 开始采集, 结果将自动填入最适当数值, 
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常见问题:  

1. 此 tuning功能与 CMD21 tuning是否有关连? 

A.  BusFinder与待测物间为并联结构, CMD21 针对 Host / Slave间的信号品质进行 

tuning, BusFinder 因搭载与其中, 因此需要有另外的相位参数才能进行量测. 

 

2. 使用 Read data in HS400的 tuning模式后, 仍有 CRC16 error? 

A. 请注意 Rd/Wr需分开 tuning 

 

3. 若使用 tuning成功后的数值, 对应之模式仍会有 CRC error, 但数量有比先前更

少? 

A. 请将 Advance settings / Count 的数值增大, 即可再增加精确度。 

 

4. 自动 tuning的范围以及精确度? 

A. 最小刻度为 78ps共 32阶, 最多可 tuning 2496ps, 也因此对于 150Mhz以下 CLK

速度之待测物, Tuning将丧失大部分功能, 

 

5. 为什么 tuning一直显示错误讯息? 

A. 请使用逻辑分析仪模式并搭配示波器一同观看, 并注意是否发现以下问题, 

a. 使用 tuning 功能前需先查看 threshold 是否能让 CLK达到 50% duty cycle。 

b. 注意各通道是否有杂讯产生, 若有杂讯将影响 tuning结果。 

c. 增加Gnd数量可让杂讯变少、通道间信号相互影响变小, 因此 tuning结果更好。 

d. 减少跳线长度, 跳线长度需小于 3cm, 若大于 3cm需在跳线、待测物中间连接

处增加 75 Ohm电阻以减少杂讯产生可能, 

 

6. 为什么 tuning一直没有更新画面? 

A. 归类以下可能性, 

a. Tuning 功能依模式不同, 需要待测物送出对应之命令方能调整 

(1). Any CMD to tune RESP: 需要送出 CMD, 但 CMD13不能使用, 

(2). Read Data in HS400/HS200: CMD17, CMD18, CMD46 并带有 Data. 

(3). Write Data in HS400/HS200: CMD24, CMD25, CMD47 并带有 Data. 

b. 另也有待测物 CLK速度未达标之可能, 默认为 150Mhz, 请开启并设置

Advanced/Lower bounded of CLK Freq. 
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c. 送出命令前, 建议待测物不要送出太多不相关的指令, 以免导致机器记忆体满, 

无法顺利执行此功能, (记忆体满, 主机将闪红灯, 此时不会再接收任何信号) 

d. 收录到杂讯, 导致资料接收失败, 请见 Tuning FAQ第 4点并进行修正, 

 

7.  Tuning功能是否会破坏量测之真实性, 

A.  会, 但影响较小。需要 tuning 的主因有下面几点: a. Host / Slave 的走线, b. 量测

点位 

    置,  c. 跳线长短、品质,  d. Gnd 数量,  e. 待测物 Drive能力, 

    若将上述影响量测的因素去除, 当然完全不需要 tuning, 但现实量测通常不会有这 

    么好的环境, 因此此项功能是量测时的必须条件, 

    假设 BusFinder使用 tuning功能后，破坏量测的真实性，会有以下两种状况发生,  

a. 错误资料凑出正确 CRC: Tuning 功能以大量资料作为统计再经过计算, 少量错

误并不会影响结果, 

b. 其中的 Data pin lead/delay超出标准, 但 tuning修正后变成正确: 此部分可

观察待测物是否正常接收到指令或资料即可判断, 因此也不会构成问题, 

 

8.  3 Pin mode是否可使用 tuning功能, 

A.  可以, 需从 Protocol setting 先行设置后, 再进入此功能使用, 

 


